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mBot

ONE ROBOT PER KID

Vynikajici nastroj pro zacatecniky
k uceni grafického programovani,
elektroniky a robotiky.




VYSTRAHA: NEBEZPECI UDUSENI - Stavebnice obsahuje malé dily. Neni uréena pro déti mladsi 3 let.

Rychly navod
mBot je vyukova roboticka stavebnice pro zalateCniky zaméfena na ziskani
praktickych zkuSenosti o grafickém programovani, elektronice a robotice. Stavebnice
je komplexni feSeni vyuky a konstrukce robotiky v ramci studijniho programu STEM.
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Programovani

Bezdratova
v prostiedi Arduino

Grafické
komunikace

Propojeni Dalkové ovladani
programovani - mBlock

Seznam dilQ mCore Sestaveni



Seznam dilu

’ KabelUSB
@’ Kabel 6P6C RJ25

Sroub M4x8

P, C Sroubovak

Drzak baterie

(Baterie 4 x AA ,nejsou soucasti stavebnice )

Suchy zip
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Sroub M3x25

Me Ultrazvukovy
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Sestaveni

Sasi x1
Motor R x1
Matice M3 %2

Sroub M3x25

Motor L x1 Sroub M4x8
Matice M3 x2

x2

Opérnéa koule x2

Me Sledovat ¢ary Me Ultrazvukovy snima¢  *1

Kolo x2 Kabel RJ25 4




Propojeni

Drzék baterie
Suchy zip

Drzak AA baterie

Modul Bluetooth/2.4G

Lithiova baterie
(neni pfilozena)

Sroub M4x8 x4
mCore x1
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i Me Sledovac cary
Modul Bluetooth/2.4G

ﬁ\ Pro zajisténi spravného sméru otaceni
nesmite prehodit poradi dvou vodic¢ti (M1, M2)
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Doporucené baterie Dalkové ovladani

Napajeci zdroj desky mCore: 3,7V DC — 6V DC
Rezim 2: Robot, ktery
se vyhybé prekazkam.

Varianta 1: Varianta 2: Poznamka: Rezim 1: Rucni Robot sledujici ¢aru
4 x AA baterie (nejsou soudasti stavebnice) 3,7V lithiova batterie (neni soucasti stavebnice) Knoflikova baterie CR2025 dalkového dalkoveé ovladani Rezim 1: Ruéni dalkové ovladani
se standardnim 2-pinovym konektorem JST-PH. ovladani neni soudasti stavebnice. UZivatelé mohou pouzivat tlacitka na
Podporuje nabijeni na desce pres USB kabel. Sonied ovladani sméru a rychlosti robota mBot.
opiedu

Rezim 2: Robot, vyhybajici prekazky
Doleva Doprava Robot, ktery se pfi jizdé muze vyhnout zdi

- Construct Your Dreams

Dozadu nebo jinym prekazkam.

Rezim 3: Robot sledujici ¢aru

. Sledovag ¢ary je robot, ktery umi sledovat
Nastaveni LT .
rychlosti robotu. cestu. Cesta mize byt viditelné oznacena

¢ernou ¢arou na bilém povrchu (¢i naopak)
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Doporuceni: roboty mBot poustéjte na rovném povrchu



Grafické programovani-mBlock Bezdratova komunikace

1. Seznameni s modulem Bluetooth - 2. Seznameni s bezdratovou sériovou linkou 2.4G
. Tento Bluetooth modul je specidlné navrzen pro mCore s podporou ° Bezdratovou sériovou komunikaci 2.4G tvofi dvé &astii 2.4G bezdratovy
UVOd Bluetooth 2.0 a 4.0. Modul je vhodny pro individualni i skupinové uzivatele. sériovy USB adaptér pro podita¢; bezdratovy sériovy modul 2.4G pro mCore.
mBlock je volné modifikovana verze programu UZivatelé mohou pro bezdratové ovladani robotli mBot s timto modulem Komunikace pouziva stejnou technologii jako bezdratova mys a je velmi
X . Y &R pouzivat svoje chytré telefony nebo osobni pocitace. . vhodna pro prostor uéebny. Neni potfeba ovlada¢ a parovani.
Scratch 2.0, vyvinuta MIT Media Lab. Jsou zde :

e
v 1z v . . e . ] ]
pridany néjaké bloky souvisejici s hardwarem, i !
vychazejici z puvodniho Scratch. Prostfedi v D ssps
.
switch costume to red

¢ == :
set led €I red (W green (W blue (B

vait € secs

mBlock dovoluje uzivateli snadné ¢teni hodnot

snimac, ovladat motory a dokonce cely robot.

Download: http://mblock.cc/download/

switch costume to green

> ’
set led €W red (9 green W blue (9

[ secs

Zacénéte programovat mBot pomoci mBlock:
http://learn.makeblock.cc/mbot/ & -

Podrobna ucéebnice je na: Podrobna ucéebnice je na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/ 5 http://learn.makeblock.cc/mbot/



Programovani v prostredi Arduino (jazyk C)

Arduino je open-source platforma pro tvorbu elektronickych prototypl zaloZzena na flexibilnim, snadno pouzitelném hardware a software. Software
Arduino obsahuje vyvojové prostfedi (IDE) a knihovnu funkci jadra. IDE je napsano v systému Java a zaloZzeno na procesnim vyvojovém prostfedi.

mbot_firmware | Arduino 1.0.6 li‘ﬂl&]
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# File Hame Mot _Firmware. ino

* huthor o Ander

#* Updated . Ander

* Version Vi zoi01

# Date 1 12/29/2014

# Description Firmware for Makeblock Electronic modules with Scratch.
# Licenze ¢ CC-BY-SA 3.0

# Copyright (C) 2013 — 2014 Maker Works Technology Co., Ltd. A1l right reserved.
# hity www. malreblocle ec

s
#inelude <Servo. h>

#include Hire

#include "MeFort. h”

#include “MelCMotor. h”

#include "Melltrasonie h” i
< 3

Podrobné ucebnice jsou na:
. http://learn.makeblock.cc/mbot/
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Me 3-osy akcelerometricky
a gyroskopicky snimac se
pouziva k méfeni uhlové
rychlosti a zrychleni, které
davaji informaci o poloze
robotu nebo jinych
zafizeni. Je uzite€ny pro
detekci naraz u sumo
robot.

Me snimac¢ zvuku
umi méfit hlasitost.
MizZe se pouzivat
na néjaké projekty
se zvukovou akci,
napfiklad hlasem
ovladany spinac.

Me 7-segmentovy displej
je zobrazovaci modul se
Etyfmi Cislovkami, které
mohou zobrazit urcité
Udaje....napfiklad
rychlost, ¢as, skore atd.

Me snimac teploty je
nerezovy tyGovy
snimac, ktery se
pouziva pro méfeni
teploty.

Me potenciometr maze
prevadét rotacni pohyb
na analogovy vstup,
kterylze pouzit pro
ovladani rychlosti robotu,
jas RGB LED i jinak.

Me PIR pohybovy
snimac detekuje
infraervené zareni,
které vychazi ze
zvifat a lidi az do
vzdalenosti 6 m.
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Me Joystick se
obvykle pouziva
na ovladani sméru
pohybu pfedmétu.

Prostudujte platformu Makeblock
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